BRETAaGNE ATLaNTIQue

Défense, slreté et sécurité maritimes

CONTREDO

MIEUX COMPRENDRE LES INTERVALLES DES
SYSTEMES DYNAMIQUES

Ce langage et cet outil seront implémentés dans la bibliotheque
intervalle IBEX et validés sur plusieurs applications.La premiere
concerne la robotique sous-marine pour le contréle de voiliers
automatisés ou évolution d’'une meute de robots dans
I’environnement marin.

La deuxieme application porte sur la robotique chirurgicale, c’est-
a-dire sur I'automatisation de la pénétration des aiguilles dans
les vaisseaux sanguins.

Enfin, la troisieme application concerne la robustesse et la
précision des trajectoires des missiles.
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Marne-la-Vallée
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