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Biomimétisme

Stratégie d’'innovation qui consiste a s'inspirer du vivant, issu d'une R&D de 3.8

milliards d'années.

Démarche intrinsequement pluridisciplinaire.
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Architecture Biologie Chimie Design Environnement Ingénieurie Innovation Physique Urbanisme
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Biomimétisme : philosophie et approches

conceptuelles interdisciplinaires prenant

pour modele |a nature afin de relever les
défis du développement durable

Normes et/ou projet sous la responsabilité directe du ISO/TC 266 :

ISO 18457:2016 - Biomimétisme : Matériaux, structures et composants biomimétiques
ISO 18458:2015 - Biomimétique : Terminologie, concepts et méthodologie

ISO 18459:2015 - Biomimeétique : Optimisation biomimétique




Définition - positionnement

Démarche méthodologique

N\ Transposition Transposition
a la biologie a la technologie
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Expertise scientifique Patrimoine naturel

+200 équipes de recherche déja La biodiversité francaise en quelques
mobilisées sur le biomimétisme chiffres:
autour des thématiques:

« 10% de la biodiversité mondiale

@® Material sciences

® Chemistry
ICT ~ o e
m\\‘h . « 2°Me espace maritime au monde
Life sciences
v @ Health and medicine

® Energy

9 somechanics e |es collections du muséum national
Sensors, nanotechs ] o .
§ Asro-ecolgy d'histoire naturelle dans le top 3
ysiology

® Bioremediation mondial (68 millions de spécimens)
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Des initiatives collectives:
chaire MANTA, GdR Biomim,
mission Bioinspire Museum, ...
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Ceebios

Raison d'étre :
Accélérer la transition écologique
et sociétale par le biomimétisme
en fédérant un réseau d’acteurs

experts et en développant les
ressources indispensables a

I'appropriation de la démarche

par les secteurs académiques,

institutionnels et privés.

Contact : Delphine Mathou
delphine.mathou@ceebios.com
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Société Coopérative d’'Intérét Collectif a but non lucratif -

74 sociétaires - Président : Gilles Boeuf, biologiste, Professeur a
I'Université de la Sorbonne, ex président du MNHN

Siege a Senlis en Hauts-de-France - Présence nationale - En
Bretagne a Vannes et Concarneau

Equipe de 25 experts : docteurs, ingénieurs, designers,
architectes, urbanistes, etc.

Réseau de plus de 400 acteurs:
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Ceebios

EXPLORER

LE POTENTIEL DU BIOMIMETISME

Développement
d'outils & ressources

Recherche &
méthodologie

Coopération des sphéres
académiques & industrielles

Faciliter le processus
d'innovation biomimétique

Ceebios structure
la R&D bio-inspirée
en France

»

Ceebios

INNOVER

AVEC LE BIOMIMETISME

Conseil, études
& ingénierie
R&D bio-inspirée

Management
de l'innovation

De l'idée au prototype

Ceebios, c'est plus de
100 projets d'innovation
bio-inspirée accompagnés

>

Ceebios Nos rapports thématiques

DEPLOYER

LE BIOMIMETISME EN FRANCE

: I &  MATERIAUX
BIOWX'FEJ\“SME | | BIO-INSPIRES

Connexion d'experts
RAPPORT DE SYNTHESE
2018

o RAPPORT DE SYNTHESE
Formation 2018

& enseignement

Animation
du réseau national

Communication

Diffuser & coordonner
les initiatives bio-inspirées

I@@ partenaires & sociétaires 78 2
ﬁNTELLIGENCES
BIOMIMETISME | DU VIVANT
& EN ERG | E OPPORTUNITES DU BIOMIMETISME

POUR LE NUMERIQUE ET LES TIC

RAPPORT DE SYNTHESE

RAPPORT DE SYNTHESE

EDITION 2021
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Les contraintes du milieu marin sur la biodiversité marine sont celles imposées aux
secteurs de I'économie de la mer.

/ Respirer,SenourriN / Se déplacer \ / S’ancrer \ / Communiquer \ / Se protéger \

Capter l'oxygéne dissous Nager Résister aux courants Intra- / Inter-espéces Rayonnement, UV
Filtrer les nutriments Plonger +/- profondément Empécher les dépots Comportements collectifs Eviter la contaminations
°
N T o~
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Les possibilités d'application de stratégies marines A
touchent de nombreux secteurs dans des contextes E,,,m
innovants

DEFENSE
ET SECURITE

KLMET

Ces innovations biomimétiques, soutenables et B'°m|\;|’;‘j:sme °°"“"°"‘“"
durables, participent soit directement a la protection

de lI'environnement, soit indirectement en réduisant mﬂwmﬁ
I'utilisation d’énergie, de ressources rares ou encore
de produits chimiques nocifs. __
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F)_\ 1/x’ Une technologie bio-inspirée, qui remplace les hélices

par une membrane ondulante a haute efficacité énergétique.

30 % D'’ECONOMIE D'ENERGIE

SANS RISQUE DE BLESSURE

NE S’EMMELE PAS (aigues, bouts, fils de péche)
ENTRETIEN REDUIT

GRANDE REACTIVITE

SILENCIEUSE

* compatible avec différentes sources d'énergie : batterie, panneau solaire, H2 ...



PREMIER PRODUIT : Fin5

Caractéristiques techniques

Eerformantes

Puissance 2 kW (équivalent 5 CV)
Poids en air 18 kg

Autonomie 1h30 en pleine puissance

Sécuriseé.
i 6h en marche normale
Electrique. Applications  Petites embarcations et

Robuste. voiliers jusqu'a 3 tonnes,
Location de bateaux sans

permis
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Un muscle artificial au service
des bio-transfert mimeétique
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smart muscles for robotics

Push4M part du muscle humain

A partir du composant... R

2
[ V4 n n == Push4m
Reproduire les courbes de reponse musculaire humaine _ s, —  Ewensendore
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rUSHAN\

smart muscles for robotics

Push4M part du muscle humain

... Vers lintégration
Permet des conceptions simples et ergonomiques

v" Agoniste-antagoniste

v Rigidité controlable

v Controle précis de la force

21
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ELWAVE « Electric sense » technology

CEDAR™: Controlled Electric Detection And Ranging
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