
NEMO
 
UN SIMULATEUR MULTI-CAPTEURS POUR LA
DÉTECTION ET LE SUIVI DES MENACES EN MER
 

Le projet NEMO portait sur le développement d’un logiciel de
simulation qui permet de créer un environnement virtuel pour la
mise au point de capteurs. L'outil NEMO contribue à la
conception et au dimensionnement de futurs systèmes de
surveillance maritime : lutte contre menace asymétrique,
terrorisme, piraterie, immigration clandestine, « search &
rescue ».

Au cours du projet, les travaux ont permis de concevoir un
logiciel produisant des données simulées de théâtres marins
observés par des capteurs visibles, infrarouge et radar, avec de
hautes performances en termes de rapidité de calcul (capacité
interactive), de variabilité des scénarios et des phénomènes
physiques.

Les caractéristiques (réalisme et rapidité) permettent d’utiliser
ce logiciel à la fois dans un cadre d’étude et de formation.

L’outil NEMO s’adresse notamment aux marines nationales, aux
entreprises du secteur défense & sécurité et à l’industrie
offshore.

Une gamme de service est d’ores et déjà proposée visant
l’exploration de nouveaux concepts, le dimensionnement de
systèmes de surveillance maritime, les études d’impact de
fermes d’éoliennes sur les radars, ou encore la contribution à
des « serious games ». 

  

 Partenaires 
 
Entreprises

Alyotech Technologies, Rennes [Porteur de
projet]
Artal Technologies, Brest
Thales DMS, Brest
Thales Optronique, Élancourt

Centres de recherche

Ifremer, Laboratoire d'Océanographie
Physique et Spatiale, Brest
IMT Atlantique Bretagne-Pays de la Loire,
Brest

 
 Financeurs 
 
- Région Bretagne
- Conseil départemental du Finistère
- Brest Métropole
- Rennes Métropole
 
 Labellisation 
 
18/11/2011
 
 Budget global 
 
2 605 000€
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